ЗАДАЧИ ИМПУЛЬСНОЙ УПРАВЛЯЕМОСТИ ДЛЯ

УРАВНЕНИЯ СТРУНЫ С ВНЕШНЕЙ НАГРУЗКОЙ

Е.М.Дончик  (Харьков)


В докладе будут рассмотрены задачи импульсной управляемости для уравнения струны с внешней нагрузкой с закрепленными концами:
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(1)

где gnj(t) — функция управления, 
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Будут определены допредельные регулярные пространства функций ограниченной q-интегральной p-вариации Vrp,q на основе пространств функций ограниченной q-интегральной p-вариации,  введеных А.П. Терёхиным в 1972 году. Будут получены необходимые и достаточные условия аппроксимативной управляемости и точной управляемости (0-управляемости) для системы (1). Управления, решающие задачи управляемости, найдены в явном виде. Получены оценки сходимости в пространствах Vrp,q для (1).
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